%

/LT0P_ma_sort.dat | LTOP_makoo | LTOP_ma_sortmes | LTOP_ma_sort LTOP.res | LTOP_ma_sort LTOP.htmia | LTOP_ma.sort LTOP.gsvt | x
: £ NEEEERCY

Frontiéres communales
CJE, MO: maage tranguiare CHENyx06
(JE& MO: vecteuss de déformation PAT1 (MNO3->MNSS)
CIE. MO: vecteurs de défomation PAT2 (MNO3-5MNSS)
CJE MO: z0nes de tensions négigeables
CJE MN/MO. caste de précison de transfomation combinée MNO3->
CJE MO: modfications de coordonnées MNO3>MN95
CJE. Modéle de géoide CHGe02004

E: 2615179.22 / N: 1264521.41 0 objet(s) sélectionné(s) 109 objet(s) affiché(s) (40 ms) © de by pograph
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A% Neues Projekt *
<« > v 4 _ » DieserPC » System (C) » _LTOP_Tutorial _LTOP Tutorial durchsuchen @
Organisieren MNeuer Ordner = - o

MName - Anderungsdatum Typ Grafe
Dateiname: | Projekt_1 -
Dateityp: GeoSuite Projekt (*.gsp) ~
# Ordner ausblenden Abbrechen
A 1

1" 1 * ' M ! AO %

1, HN>LN J
F % % 0 # > % K 0K

Projekt ax
T arin.
5 6 7
1" A 0
L 41@ - i
L2 REFRAME ~ ], TRANSINT [T TTOP| 5 LNAUS
1 1B H+(,J L e Y 0J
1A A -
1 /7 2 0 K
1 ' A =
1HA = B'J % @J
SEENED L <




13 HA B " J

1A B'+

1K HA BJ-H J

1K H B J- %=

1K H3 A =" 0 J- %=
1A B'5

1K HA BJ-H 2 @ J

1K H B J-

1K H3 A =" 0 J-
1 A H A J K
? 1% % @

T LTOP

MName des Berechnungsdatensatzes:

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) » | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit  Protokol / Ausgabe

Lage: Hehe:
Ausgleichungstyp
Ausgleichungstyp: Keine ~ frei {minimales Datum) -
Praanalyse O
Robuste Ausgleichung / Koeffizient: 0 [
Definition der freien Ausgleichung
[ Separate .MES-Datei: C:\_LTOP_Tutorial'\Projekt_1'data"20230629_GeoS_Form_n1_frei mes

[ Automatisch MES-Datei generieren und Kontrollpunkte setzen:

Hinweis: die Koordinatendatei muss zuerst unter
Registerkarte "Datumsdefinition / Fest-und
zazimut zum Punkt variable Punkte" definiert werden

=
=

Stoppkriterien

Maximale Anzahl der tterationen: 10 = 10 o

Abbruchschranke [mm]: 0.1

Erweiterte Optionen
[] Erweiterte Uberprifung der Plausibiltat von Parametem {Koordinaten, Beobachtungen, Gruppen, GNSS usw ) deaktivieren

Zuricksetzen Importieren... Exportieren.. Abbrechen




13 H =D 1 % J
1A " # % ? +
, B @-
Koordnatendatel
[C\_LTOP Tutorial\Projekt_1'data' 20230629 _Gea$_Fom_n1kso |l =
1 A B +
1H > B J-
1K HO B J-H5?+<@J
1HF ' ' J-
1K H/ J-/F++ 3/
1H" J
1HD J
1,-4
1/ -:
15 -
1HD 1 % J- 0 5 '
5 H:4<J HJ%
T LTOP O X
‘Name des Berechnungsdatensatzes: |
Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieur ng (Programmversion 1/2) «| 2B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration ~Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell

Koordinatendatei

Stochastisches Modell

C:_LTOP_TutorialProjekt_1%data’202306259_GeoS_Form_n1 koo

Qualitat / Zuverlassigkeit Protokoll / Ausgabe

Projektionssystem Fest- und variable Punkte
Bezugssystem: Name
1 44
6377397.155 2 10
0.006674372231 2 Tove
4 T4HS
Ursprungspunkt 5 MTTIN
N & TOW3E
ame: NULLBERN 7 Tovas
Koordinaten: 7 TovIg
() Schwerpunkt (aller Fest- und variablen Punkte) 9 TOWV42
(@) Festwerte: 10 TOV4E
i D1ve0a4
ox €}
Nord (N 12 01
ord (/%) 13 MTTITSY
Hive )

13 /13 Festpunkte in der Lage
1/ 13 Festpunkte in der Héhe

‘ Importieren... | | Exportieren.. |

Festpunkt in der Lage

Festpunkt in der Hohe

OEooOooooooood

Suchen.. | |

Punktliste bearbeiten... ‘

OK

| | Abbrechen |

A 16- 8 D'

SN
1




1! mir K % #

T LTOP O

MName des Berechnungsdatensatzes:

Anwendung / Vermessungstyp:

‘Ingenieur\renﬂesmng (Programmversion 1/2) » | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte ~Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit  Protokoll / Ausgabe

Optionale Parameter
Azimut-Reduktion {Reduktion wegen Zielpunkthéhe und Reduktion des ellipscidischen Richtungswinkels in die Projektionsebene)
[ Lotabweichungen und Geoidundulationen beriicksichtigen

Distanzreduktion: Ausschliesslich mit (3 prior) Hohen ~
GMNS5-Sessionsparameter
Name dE di H Massstab Lage dH L rE M bHohe  Beschreibung/ ki

[Sschen | Aus MES-Datei generieren | GNSS-P. iiste bearbeiten..

‘ Importieren... | |Exportieren... | oK | | Abbrechen |

A 1-D * 2 >




13 H! * o J-

1 F H+ J ' # 5
1F H5 J-
1A ? @! -
15 P Q-2
1 00 -2
1 0050' PQ-2
15 0% : /% -
1/M5 PQ- 2
1$51150 P Q-2
1$511505 0 ' P Q-2
1 5 -2
13 -2
T LToP m| X
|Name des Berechnungsdatensatzes:
Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmyversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest-und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverlassigkeit  Protokoll / Ausgabe
lage  Hihe
Allgemeine {theoretische) Standardabweichungen

Héhenwinkel [cc]:

Distanzen zu nomal signal. Punkten IH - 5H zu nomal signal. Punkten [mm]
Distanzen zu Hochzielpunkten [mm]: IH - 5H zu Hochzielpunkten [mm]

Héhendifferenzen von 1km Nivellement
ass v S o

Gegenseitige Hohenwinkelmessungen

Verarb. der gegensett. einzeln (G): Gege Faktor fur einseitige Hohenbestimmung: |1.732

Refraktion

Koeffizient (Konstante): 013 Standardabweichung:

Zuricksetzen Importieren. .. Exportieren. .. Abbrechen




13 HR =K% J-

18 " 0% -H ;ST<;U + = 1<4ST<U 53
1HA J- 2
13 K% 0 + - % =
13 K% 0 5 -
1/ ? @ ;
1.V 1( ?EW@ PUQ-
18 3 A ?2X@-;
1Y K % -
H2 % -K% ?A@J
13 % HD J=" 0 K % -2
tr LTOP O *

Name des Berechnungsdatensatzes:

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenisurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | 2z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest-und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverlassigeit  Protokoll # Ausgabe
Korfidenzniveau

Ausgabe-Konfidenzniveau: 2450 = 95% in der Lage / 1.960 = 95% in der Hahe ~

Amtliche Vermessung
[ AV93-Zuvedassigkeit (berprifen

Toleranzstufe 2: (berbaute Gel Punktkategorie LFP3 (3)
Innere Zuvenassigheit Aussere Zuverlassigkeit
Grenzwerte: Lage: Hahe: Berechnungsmethode
Nomierte Verbesserung (wi): 25

Chiquadrat-Test (x3 [%]: 20 =

Wahrscheinlichkeit Risiko 2. At B) |5

Relative Fehler und Zuverdassigkeit

lage  Hihe
Relative empirsche Konfidenzwerte (1 sigma): Relative Zuverassigkeits-Rechtecke:
1. variabler Punkt 2. variabler Punkt Hinzufiigen... 1. variabler Punkt 2. variable: Hinzufiigen...
Loschen Loschen
Liste bearbeiten < > Liste bearbeiten
Zunicksetzen Importieren... Exportieren. .. Abbrechen
A 14-R K % 2 A >




13 H =A J-

1K H( 1K :3-( #0 H V1" #44 )% 0J
1K H( 1K J-( #0 H* 4<
1K H/ 1* 0 2AA@ ' J - %
1K H 01"% 0 0 ?REE@ ' J - %
1K H" O E?A@ ' J- %
13 B 23 = 8 % ? @- 1
%
1K HK O E D '@ %
1A o
1K " -7
tr LTOP O %4

Name des Berechnungsdatensatzes:

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenisurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | 2z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest-und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat # Zuverlassigkeit  Protokoll / Ausgabe

Layout- und Inhaltsoptionen
Tiel-Zeile 1: | GeoSuite-Kurs, 30.11.2023 - Nivellementnetz |

Titel-Zeile 2: [Minimal gelagert auf D1v6034 |

[ Nomalgleichungs-Matrizen {%4A) speichem
[ Varianz-Kovarianzmatrizen (Gxx) speichem
[ Koeffizientenmatrix (A) speichem

[ Intemationales Einheitensystem fir Richtungen Winkel verwenden {mgon anstatt cc)

Zusatzlich textbasierter Bericht im alten Format generieren {pm)

Ausgangssprache: Deutsch w
Zeilen pro Seite: 85 $
Zunicksetzen Importieren... Exportieren. .. Abbrechen
A 1C- =3 2 A >




1 ‘2 H,"J
1A H ' J
1K H "
1A HA J-*
1 H 2 ]

7 LTOP - Metzausgleichung

£

Berechnunagsparameter

B Anwenden an

® Ausgleichung fiir einmaligen Gebrauch (im aktuellen Projekt gespeichert)

Datei mit Koordinatenanderungen generieren

L,_-’j Definieren. ..

Datei Crdner
20230629 GeoS_Fom_nl... CM_LTOP_Tutoral“Projekt_1'data

Durchfuhren Abbrechen

D $ 2

& Berechnung beendet

Die LTOP-Berechnung ist abgeschlossen!

Projekte) und das Protokoll falls vorhanden) an.

Fir weitere Informationen und Details zu den Wamungen schauen Sie bitte die Input- und Outputdateien (Tab "Wamungen und Fehler”), die Logdatei {nur for

Col...  Inputdatei Status Details / Fehlermeldung
« 20230625_GeoS_Fom_n1.mes Beendet
Berechnung andem/neu starten ...
A 1<- 2 > s
P)yx +(

1
N




" - & % &
A 2 0 %
N :J >
H 64<L ILD L:L+(, J# "
+(, %J 5(*+1D
K = A
'2 A
3 P1Q
*
$A H5 J '
%
?* % *(($ ( @ *
% # %
2 D % <<<<P Q

17 * ?"
1$ K 6<
J@-

8 HDP Q=P QJ

?
#
$ 2
!
0
F O
K K
S

<<<< 0 ?

6

H N > LIN N+(

3
0 H 64<L ILD L:L
' 0 @p
D O
K% 0 PUQ#
1
0 1
K
2
# 0 #
%
3 H1

20230629_GeoS_Form_nl.mes* |"20230629_GeoS_Form_n1_LTOP.res |“20230629_GeoS_Form_n1_LTOP.h... | Grafische Darstellung |

(0s) Dateit... Titel

1  $SME  MESSDATEN:

Typ Station Name

3k 5T MTTIN

Typ Punktname (Ziel)
37 DH TOV42

Typ Station Name
38 5T MTTIN

Typ Punktname (Ziel)
39 DH TOV42

Typ Station Name
40 ST TOV39

Typ Punktname (Ziel)
41 DH TOV36

!
1o

PROG.LNAUS:

Typ / Epoche

Typ [ Epoche

Typ [ Epoche

Typ [ Epoche

Typ [ Epoche

Typ [ Epoche

LN 9%
Wetter Gen. mF Ri.... Allg...
Messwert mF [mm]/[cc] Beo..
—2.93037 0.100
Wetter Gen. mF Ri.... &llg...

Messwert mF [mm]/[cc] Beo..

—2.93337 | 9999.000

Wetter Gen. mF Ri.... Allg...

Messwert mF [mm]/[cc] Beo...
3.94133 0.100

Instr.-Hihe...

Instr-Héhe...

Instr-Héhe...

Instr-Héhe...

Instr.-Hihe...

Instr.-Hihe...

Feldbuch
LNAUS

Signalhéhe...

Feldbuch
LNAUS

Signalhéhe...

Feldbuch
LNAUS

Signalhéhe...

Beob. [ Datum
smmZ3 427

Beob./ Datum
smmZ3 427

Beob. / Datum
smmZ3 426

1
N

Zentrierfehl...

Zentrierfehl...

Zentrierfehl...

Zentrierfehl...

Zentrierfehl...

Zentrierfehl...



~

%

+(

0" # >
HY = 2 J -
Projekt X 20230629_GeoS_Form_n
i i T | =l ﬂ" i ﬂ ﬁ (0s) Dateit... Titel
- Projekt_1° 1 $SME = MESSDAT
E‘ # Koordinaten Typ Punktname |
; -] 20230625_GeoS_Form_n1 koo T e 5
. =[] 20230623_GeoS_Fom_n1_LTOP res 25
-5, Messungen Typ  Station Nar
i [ 20230629_GeoS_Fomm_n1mes 26 5T TOV39
Berechnugen " Typ Punktname |
JRR 1. LTOP: Lage: Keine, Hohe: frei (minimales
] Protokalle P Andern/durchfiihren...
-] 1. LTOP: Lage: Keine, Hohe: frei (minim|— —
Koordinatendifferenzen []  Logfile offnen
P -] 202306?9_(3908_Form_n1_LTOP.g5\r [ Inputdatei(en) N
- Andere Dateien
& | Outputdatei(en) »
| Protokell(e) r
|| Stewerdatei(en) »
| 4 Vom Projekt entfernen

3 7[R \:
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1K HA B'J- H" D
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1D"' 15 PQ-C
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0
1.7 REFRAME ~ <, TRANSINT £ LNAUS
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1 A 0 -
1.2 REFRAME ~ [<, TRANSINT § LNAUS

1B H+(J H 0J
13 HA B " J
1A B'5
1K HA BJ-HO J
1K H BJ
1K H3 A =" 0 J-
13 H =A J-
1K H( 1K J-( #0 H 0 A<
1 ‘2 H,"J
1A H J
1K H " J- %
1A HA  J-*
1 H 2 J
* - & % & 8 6
A 2 0 % , H N > LN N+N
6J
K 0 # 0HO J#
DE /0 2 F R $
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%Neues Projekt
“« > v o » Dieser PC » System (C) » _LTOP_Tutorial ~ _LTOP_Tutorial durchsuchen pe
Organisieren MNeuer Ordner = - o
MName - Anderungsdatum Typ Grafe
Projekt_1 18.10.2023 20:27 Dateiordner
Dateiname: | Projekt 2 »
Dateityp: GeoSuite Projekt (*.gsp) ~
# Ordner ausblenden Abbrechen
A 61:- >
1" 1 * ' M AO % ! 0
1, HN>LNJ
F % % 0 # > % K 0K ' -
Projekt ax
TR ir”
2;7 7 $% < 8:
! 0 D % 0 % # 3
'# % /00 A 1
# /0 %O D F
D O # * -
1 % A
1 o +
$ % ' 0O * % ?0 /0@ !
8 2 / 1
0o 2 /
1" A 0
Rt « K oy g
1B H(J 1.7 REFRAME ~ }<, TRANSINT £ LNAUS 03
( Poys + C=;<




1A A -

1D /2 0?' @#0 HL
1 ' A = B -
1HA = B'J H$ % ? % @J
13 HA B " J
1A B'+
1K HA BJ-HO J
1K H B J-
1K H3 A =" 0 J-
1A B'5
1K HA BJ-HO J
1K H B J-
1K H3 A =" 0 J-
i

1K H*E A0 $ J-:
1K HA P Q-

% LTOP

MName des Berechnungsdatensatzes:

1_alles_gezwangt

Lo J

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe

Lage: Hahe:
Ausgleichungstyp
Ausgleichungstyp: gezwangt w gezwangt w
Praanalyse O O
Robuste Ausgleichung / Koeffizient: O oo O oo
Stoppkriterien
Maximale Anzahl der lterationen: 10 = 10 =
Abbruchschranke [mm]: 0.1 0.1
Erweiterte Optionen

(O] Erwetterte Uberprifung der Plausibilitdt von Parametem {Koordinaten. Beobachtungen. Gruppen, GNSS usw ) deaktivieren

Zunicksetzen Importieren... Exportieren...

Abbrechen

A 61-A B " H 0o J



13 H =D 1 % J
1A " # % ? +
' B @-

Koordinatendatei

|C M LTOP_Tutorial'Projekt_2'data"20230629_GeoS_Fomm_n2 koo

1 A B +
1H > B J-
1K HO B J-H5?+<@J

1HF ' ' J-
1K H/ J-/F++ 3/
1H" J
1HD J
1,-4
1/ -:
15 -
1HD 1 % J-A #
13 ( HD 1 % J H? 1@A %
J
1! + 5 % #0 :<
—— . o B s

MName des Berechnungsdatensatzes:

1_alles_gezwangt

Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration ~Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe

Koordinatendatei
C:_LTOP_TutorialProjekt_2'data"20230625_GeoS_Form_n2 koo M= Ei
Projektionssystem Fest- und variable Punkte
Bezugssystem: CH {LV95): Schn ~ Mame Festpunkt in der Lage Festpunkt in der Hohe
: - BESSEL 1841 1 4 [ ] )
6377397.155 2 5 -] )
0.006674372231 2 L e e
4 8 a a
Ursprungspunkt al i 2 @
o & 14 [ ] [ ]
Fuiz NULLBERN 7 51 [ ]
e s w01 0
(C) Schwerpunkt (aller Fest- und variablen Punkte)
© Festwerte:
Ost (E4) ] 2600000
Mord (N} [m]: 1200000
Héhe (H/) [m]: [i]
7/ 8 Festpunkte in der Lage " Z
R P e i Suchen... Punktliste bearbeiten...
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 616- 8 D' H o J >



13 HD *J
1HAO 13 J-

1H+

1H 0 J*5
1 2
1! mi

| % LTOP

MName des Berechnungsdatensatzes:

1_alles_gezwangt

% 2 @

| Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2)

~ | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte ~Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe

Optionale Parameter

Azimut-Reduktion {Reduktion wegen Zielpunkthohe und Reduktion des ellipscidischen Richtungswinkels in die Projektionsebene)

() Lotabweichungen und Geoidundulationen beriicksichtigen

Distanzreduktion: Mit Hohenwinkeln mit a priori Hohen falls nicht verfligbar) ~
GNS5-Sessionsparameter
Mame dE H Massstab Lage dH i rE M tab Hohe Eeschreibung | K:
Hinzufigen Loschen Aus MES-Datei generieren GMNS5-Parameteriiste bearbeiten...
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 61-D H o J >




13

J—
% LTOP

H! * o J-
1F H+ J-
1A ? @ -
13 P Q-
1A0 P Q-
1K P Q-
1/m" P Q-2
ip ' 1" P Q- % =
1 0-2
1 " H3 A0 J
1/ # * "
1 "H 01
1% " ?3 A K ?2@
i/ ?3 / K + 02 @-
1 "o
1 POQ-
1 P=Q- 6
1 P =WQ-

MName des Berechnungsdatensatzes:

| 1_glles_gezwangt

| Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2)

~ | 2.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe

1

Zurlicksetzen

Lage  Hshe

Allgemeine theoretische) Standardabweichungen Hinweis: Diese Werte kénnen mit Gruppendefinitionen der entspr. Spalte in der Messdatei (berschrieben werden

Richtungen [ec]: 4 Azimute [cc]: 2

Zentrierung Jmm]: 02

GMNS5-Koordinaten [mm]: 4 te-Koordinaten [mm] 10.00

Distanzen Instrument : m afmm]:  0.20 b [omAm].  0.20 c [mmAdmd.  0.00
Beobachtungsgruppen

Richtungen und Azimute  Distanzen
Distanzgruppen: Additionskonstanten: Massstabskomekturen:
Gruppe Instrument Add-Ko.. Mst-Korr. a[mm] b[mmkm] c [mm/km?] Gruppe  Konst [mm] Gruppe  Korr. [mm/km]

0.2000 0.3000 0.0000

Anmerkung: leer lassen, um den Wert zu schatzen

Importieren... Exportieren... Abbrechen

A 61;-! * oo+ H 0 J >
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1F H5 J-

1A ? @! -
15 P Q-:
1 00 -
1 0050' PQ-7
15 0% : /% -
1/M15 P Q-2
1$51150 P Q-6
1$511505 0 ' P Q-:
1D ' 15 P Q- % =

1 5 -
1 -0 ?2@= 5

1D 2 5 - % =
13 -

tr LTOP

Mame des Berechnungsdatensatzes:
1_glles_gezwangt

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Korfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuvedassigheit  Protokol / Ausgabe
Lage Hohe

Allgemeine {theoretische) Standardabweichungen

Hahenwinkel [cc]: 12
Distanzen zu nomal signal. Punkten 14 IH - 5H zu nommal signal. Punkten [mm] 3.2
Distanzen zu Hochzielpunkten [mm]: 28 IH - 5H zu Hochzielpunkten [mm] 10

Hohendfferenzen von 1km Nivellement 0

GMNS5S5-Hohen [mm]: 15 =

Gegenseitige Hohenwinkelmessungen

Verarb. der gegensett. einzeln (G): Gege ~ 1732
Refraktion
Koeffizient (Konstante): 013 Standardabweichung: 0.06

Zurlicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen

A 614-! * 5 H o J >



13 HR =K% J-
18 " 0% -H ;ST<;U + = 1 <4ST<U 5]
1HA J- 2
1$ K% 0 + -
1/ ? @- ;
1.V 1( ?EW@ PUQ-
18 3 A X@-;
1$ K% 0 5 -
1/ ? @ ;
1.V 1( ?EW@ PUQ- v
18 3 A X@-;
1Y K% -
H2 % -K% ?A@J
13 % HD J=" O K % -2
T LTOP O X
MName des Berechnungsdatensatzes:
1_alles_gezwangt
Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Korfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell Protokel / Ausgabe
Konfidenzniveau
Ausgabe-Korfidenzniveau: 2.450 = 95% in der Lage / 1.960 = 95% in der Hohe e
Amtliche Vermessung
() Av93-Zuverassigkeit Gbemprifen
2: Uberbaute Gel LFP3(3)
Innere Zuverassigkeit Aussere Zuverassigkeit
Grenzwerte: Lage: Héhe Berechnungsmethode
Normiette Verbessening {wi) 25 25 fir alle variablen Punkte: Zuverassigkeitsrechteck (A)  ~
Chiquadrat-Test (x3 [%]: 20 20
Wahrscheinlichkeit Risiko 2. At [B) 5 5
Relative Fehler und Zuverassigkeit
lage  Hihe
Relative empirische Korfidenzwerte (1 sigma): Relative Zuverassigkeits-Rechtecke:
1. varizbler Punkt 2. variabler Punkt Hinzufiigen... 1. variabler Punkt 2. variabler Punkt Hinzufiigen...
Léschen Léschen
Liste bearbeiten Liste bearbeiten
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen

A 61C-R
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13 H =A J-

1K H( 1K :3-( #0 H I 1" #44 1( B / 0J
1K H( 1K J-( #0 HA 0 27D @J
1K H 1* 0 ?AA@ ' J - %
1K H 01"% 0 0 ?REE@ ' J - %
1K H" 0 E?A@ ' J- %
1$ B = 8 % 2 @- 1
%
1K HK 0 E D '@ %
1A ' -
1K ' -7

% LTOP

MName des Berechnungsdatensatzes:

1_alles_gezwangt

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2)

Ausgleichungstyp und Korfiguration  Datumsdefinition # Fest- und variable Punkte

Layout- und Inhaltsoptionen

w

z.B. Deformationsmessung

Titel-Zeile 1: GeoSuite-Kurs, 30.11.2023 - Tachymetrisches Metz

Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverassigkeit Protokoll / Ausgabe

Titel-Zeile 2:

[ Nomalgleichungs-Matrizen {£A) speichem

() Varianz-Kovaranzmatrizen (Gix) speichem

[ Koeffizientenmatrix (&) speichem

() Intemationales Einheitensystem fiir Richtungen/Winkel verwenden {mgon anstatt cc)

@ Zustzlich textbasierter Bericht im alten Fomat generieren {pm)

Ausgangssprache: Deutsch
Zeilen pro Seite: a5 3
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 617- =A H 0o J >

+(,




1K H "

1 H 2 ]

| 1 LTOP - Netzausgleichung
LI A v
Berechnunagsparameter
© Ausgleichung fiir einmaligen Gebrauch (im aktuellen Projekt gespeichert)

@ Datei mit Koordinatenanderungen generieren

| B Anwenden an

Datei Crdner
B 20230629 GeoS_Form_n2.... C_LTOP_Tutoral\Projekt_2\data

Durchfuhren Abbrechen

A 61<-! H 0

D $ 2 A 2

| Berechnung beendet

Die LTOP-Berechnung ist abgeschlossen!

Fir weitere Informationen und Details zu den Wamungen schauen Sie bitte die Input- und Outputdateien (Tab "Wamungen und Fehler”), die Logdatei {nur for
Projekte) und das Protokoll falls vorhanden) an.

Col...  Inputdatei Status Details / Fehlermeldung

« 20230625_GeoS_Fom_n2 mes Beendet

Berechnung andem/neu starten ...
A 61: - H o J >




! - & % & 4 $%
A2 0 %
N :J >
? @# " 0 ? %@
"oy @
K H 0 Ji+ #
#
$ A H+ 1A J O
%
' ? 0% ! ;o K
# 0
5 #
#
0 8 *
0@ o ? (B
Nr Nr Eorr. v
cbs. Name Typ Ori./Beocb. Gr. [ecl/ [ecl/
[cc] / [mm] [mm] [mm]
St. 3 Distanzen
10 4 108.9623 = 1 0.20
11 109 19.7452 i -0.40
12 7 368.5327 * 1 -1.00
13 8 Tll.e525g* 1 Unendlich
14 % 650.64130% 1 61035.70
A 61:- O
/ 0
3
' 7 < 3
" A0 ?
K'Y 7-96; #K ' <
%
Nr Nr Forr. v
obs. Name Typ Ori./Beob. Gr. [ccl/ [ecl/
[cc]/ [mm] [zm] [zm]
5c. 5 161.2069
54 0.0000 * 1 -5.90
& 109 203.0428 i -5.50
77 207.8150 * 1 1.90
88 207.8B275Q i 30.50
] 207.8304Q 1 -27.40
A 61:-3
( Lo)r o+

<
D O
3
<@ 8 0
| ; K
* 0
?5 0
2 @# 2
Std-Abw. Habla
[ec]/ z,  [eel/
[mm] [%] [mm]
3
0.30 100 1
0.30 70 1
0.40 100 2
0.50 100 2 -
0.40 100 2
0
?
7 @ F
-1C @A
Std-Abw. NWabla
[ec]/ z,  [eel/
[mm]  [%] [mm]
31043.10 1
2.30 80 11
£.30 13 77
2.00 74 10
z.00 73 10
z.00 73 10

H N > LN N+(

3
5(+1D  ?
? @
1/ 1
#
00% 1
7 <%
# 1
#5 ! 1
*
g, Azi.aus Dist.aus
Wy [ec]/ Koord. Koord.
[mm] [g] [m]
0.8 161.2063 108.%631
-1.86 364.2480 19.7488
-2.8 1 365.0221 368.5316
32E82.4 365.0374 650.6411
i7eglz2.5 36%.0346 g T711.6E11
0
8 0 K 1
1< @
g, Azi.aus Dist.aus
Wy [cc]/ Eoord. Koord.
[mm] [a] [m]
-2.8 7 161.2063 108.9631
-2.2 364.24%0 19.7488
1.1 369.0221 3658.5316
17.7 -41 § 365.0374 650.6411
-13.% 37 Q 365.0346Q TI1l.6ELL
4 =<

Seitl.

[mm]



D2 % G % # % % D '

* ' ' _
1* ? " > @ A’ %
1* 1K #K H ?2K @J-<7? @
1* 1K 4#K H ?K @I3-77 <@
1* 1K #K H ?K @J-<7? @
1* 1K #K H ?K @J-77 <@
1* 1K C#K H ?K @J-<? @
1* 1K 7#K H ?2K @J-77? <@
1* ' 2 B (3+9'@
1 2 A -F o' ? 021
@ > ? : @ 11
HY J -
A 20230629_GeoS_Form_n2_LTOP.htmiA - swisstopo GeoSuite application
Datei  Bearbeiten  Ansicht Format Projekt  Berechnung Werkzeuge  Fenster 7
Bl S e 8 EE wlNE S By _ fr sou i L2REFRAME ~ [ TRANSINT i LTOP
Projekt 1x 20230629_GeoS_Form_n2.mes ]/20230529_5aos_me_nz_LTop.res VEDEEOEEQ_GEOS_FU!m_nE_LTDP‘h‘.. ]/zozaoszg_seos_Form_nz_LmF
i i T= ﬂ' i ﬁ ﬁ Diese Dateiist das Resultst einer Berechnung: LTOP - Lage: gezwangt, Hohe: gezwangt | | L | || 1 = @Andem[ﬂeu starten...
B Projekt_2 -
=--385 Koordinaten B o o Nr obs. Name TP H.-Diff.
| 20230623 GeoS_Forn_n2koo Inhaltsverzeichnis [l
9 20230629_GeoS_Fom_n2_LTOP res v St. 4 486.567
] 20230629_GeoS_Form_n2_LTOP res - M Titel / Beschreibung 49 5 1.563
Messungen 50 _1.564
[ 20230623_GeoS_Fomn_nZmes + M Dateien
Bt e 51 108 1.858
e + M Ausgleichunastyp und
> Andern/durchfihren... any S Sz 5 498.130
[, 71 Legfile offnen ‘ + ] Datumsdefinition 52 109 0.293
y ; ‘a”‘ 537 6.747
|4 Inputdatei(en) (3 Eul + [ Festpunkte & b
= e # . ariable Punkte / 532 1z.281
2] Protokollie) L2 Naherungskoordinaten und 56 —12.808
|| Steuerdatei(en) » -Hohen 57T 8 11.784
1 Vom Projekt entfernen . Funktionales Modell 58 -11.730
*
8 +(, #
1/ # D %

1 A 0 -

‘o . — -
" REFRAME ~ [<, TRANSINT P NA
1B H+(J kR E-k = ”L = H 0J
1A A -

1D /2 0?' @#0 HL L J
13 HA B " J
1A B'+
1K HA BJ-H 2 @ J
1K H B J-
1K H3 A =" 0 J-
1A B'5
1K HA BJ-H ? @ J
1K H B J-
1K H3 A =" 0 J-



1 A
1K H!I'" 1 J- %
1K HA *11 " 0J %
1+ -
1 -H:D ' % A0 J
1D ' 1/ -
1D % 3 00 O -,
1B-A2 > @
18 -64: 46
15 -
1 -:D
1D ' 1
T LTOP O X
MName des Berechnungsdatensatzes:
2_minimal_gelagert
Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Gualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe
Lage: Hahe:
Ausgleichungstyp
Ausgleichungstyp: frei (minimales Datum) ~ frei {minimales Datum) ~
Praanalyse O O
Robuste Ausgleichung / Koeffizient: O o 0O o
Definition der freien Ausgleichung
Separate .MES-Datei: C:\_LTOP_Tutorial'\Projekt_2'data"20230629_GeoS_Form_n2_frei mes
@ ‘utomatisch MES-Datei generieren und Kontrollpunkte setzen:
Definitionsmodus: 1 Festpunkt und 1 fiktives Azimut 1 ~ 1 Festpunkt w
Festpunkt-I. 4 - 4 w Hinweis: die Koordinatendatei muss zuerst unter
= | | | Registerkarte "Datumsdefinition / Fest-und
Fiktives Referenzazimut zum Punkt: |5 v| variable Punkie” definiert werden
Typ / Wert [a]: AP (in Projektion) -~ 361.2063
Stoppkriterien
Maximale Anzahl der terationen: 10 10 =
Abbruchschranke [mm]: 01 0.1
Erweiterte Optionen
(O] Erweiterte Uberpriffung der Plausibiltat von Parametem (Koordinaten, Beobachtungen, Gruppen, GNSS usw ) deaktivieren
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 61:6- A B " >
D' % A0 $ D
' AO D % +
0 3 H =D 1 % NI "
D'



O

13 H =D 1 % J
I1HD 1 % J- 0 # %

5 LTOP [m] x

Mame des Berechnungsdatensatzes:
2_minimal_gelagert

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung

| Ausgleichungstyp und Korfiguration | Datumsdefintion // Fest- und variable Punkte | Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverassigkeit  Protokol / Ausgabe

Knordinatendatei
|C:\_LTOF‘_TLrtoriaI\Pmjeld_Z\data\ZDZE.DGZB_GeoS_Fonn_nZ.koo v | B [
Projektionssystem Fest- und variable Punkte
Bezugssystem: CH {LV95): Schw ~ Name Festpunkt in der Lage Festpunkt in der Hohe
Referenz & BESSEL 1841 14 [ & ] 2
6377397.155 2 5 ® a
7
0.006674372231 3 7 8 8
4 8 ] ]
Ursprungspunkt 5 9 o O
o & 14 O O
TS MULLBERN 7 51 0 0
Koordinaten: 2 109 O O
(O Schwerpunkt (aller Fest- und variablen Punkte)
O Festwerte:
Ost (EA) [m]: 2600000
Nord (N} [m]: 1200000
Hohe (H/h) [m]: [i]
1/ 8 Festpunkte in der Lage " E
1/ 8 Festpunkte in der Hohe Suchen... Funktliste bearbeiten. ..
Zurlicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 61: - 8 D >
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T LTOP O X
MName des Berechnungsdatensatzes:
2_minimal_gelagert
Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung
Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte  Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverassigkeit Protokol / Ausgabe
Lage  Hihe
Allgemeine theoretische) Standardabweichungen Hinweis: Diese Werte kénnen mit Gruppendefinitionen der entspr. Spalte in der Messdatei (berschrieben werden
Richtungen [ec]: 200 Azimute [cc]: 200
Zentrierung Jmm]: 0.20
GMNS5-Koordinaten [mm]: 4.00 [mm] 10.00
Distanzen Instrument : m afmm]:  0.20 b [omAm].  0.20 c [mmAdmd.  0.00
Beobachtungsgruppen
Richtungen und Azimute |
Distanzgruppen: Additionskonstanten: Massstabskomekturen:
Gruppe Instrument Add-Ko.. Mst-Korr.  a[mm] b[mmkm] < [mmikm?] Gruppe Konst. [mm] Gruppe  Korr. [mmikm]
1 1 0.2000 0.3000 0.0000
Anmerkung: leer lassen, um den Wert zu schatzen
Zunicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
A 61:;-! * o+ >

)*
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13 H =A J-
1K H( 1K J-( #0 H*

5 LTOP

Mame des Berechnungsdatensatzes:
2_minimal_gelagert

A0 J

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte

Layout- und Inhaltsoptionen

Titel-Zeile 1: GeoSuite-Kurs, 30.11.2023 - Tachymetrisches Netz

z.B. Deformationsmessung

Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverassigheit  Protokoll / Ausgabe

Titel-Zeile 2: Mirimal gelagert auf 4 mit fikt. Azimiut|

[ Nommalgleichungs-Matrizen (AtA) speichem
() Varanz-Kovaranzmatrizen (Qi) speichem
[ Koeffizientenmatrix (&) speichem

[ Intemationales Einheitensystem fir Richtungen/Winkel verwenden (mgon anstatt cc)

B Zusatzlich textbasierter Bericht im alten Format generisren {pm)

Ausgangssprache: Deutsch ~
Zeilen pro Seite: 35 3
Zurlicksetzen Importieren... Abbrechen
A 61:4- =A >
1 ‘2 H,"J
1 * o
Becbachtungsgruppen

Beobachtungsdatei verwendet, sind jedoch nicht in den

| Ausgleichungsparametern definiert:
| - Additionskonstanten: 3, 4

Machten Sie ignorieren und fortsetzen (allgemeine Werte

werden verwendet)?

[ o Folgende Beobachtungsgruppen wurden in der

1* HAJ #
1A H ' J
1K H "



1A HA J-" *

7 LTOP - Netzausgleichung

£

Berechnunagsparameter

© Ausgleichung fiir einmaligen Gebrauch (im aktuellen Projekt gespeichert)

@ Datei mit Koordinatenanderungen generieren

B Anwenden an

Datei

[] 20230623 GeoS_Form_n2mes
B 20230623 GeoS_Form_n2_freimes

Ordner

CA_LTOP_Tutorial\Projekt_2data
CA_LTOP_Tutorial\Projekt_2data

Durchfuhren Abbrechen
A 61:C-! >
! - & % & 6
A 2 0 % , H N > LN N+(
N J > 3
?2 @# " 0 ? %@ 5*+1D ?
1 % @
K # R 0'2 A
* ? O#f 1
K % R 2% $ K
A o "
$ A H! "J # R
?7[R \: @ 0 A ! 0% < <U
$ + 1 5
%
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Standardabweichungen der Beobachtungsgruppen
Distanzen (Std-Abw. fuar 1 km)
Nr theoretisch empirisch N
Nr Massst. Korr. Std-Abw. Nr Addit. Std-Abw.f|Nr Gr. obs {a priori) (Schluss) Ouot. TUberbest.
[ppm] [ppm] [zmm] [mm]
1 1 24 0.50 0.40 0.33 16.001
Nr theoretisch empirisch
Richtungen (Std-Abw. far 1 km) Nr Gr. obs {a priori) (Schluss) Quot. Tberbest.
[ec] [ec]
1 24 2.00 1.70 0.85 12.59%
Nr Nr thecretisch empirisch =
Azimute (Std-Abw. fur 1 km) Orient. Korr. Std-Abw. Nr Gr. obs. {a priori) (Schluss) Quot. Uberbest.
[ec] [ec] [ec] [ee]
1 1 2.00 unbest. unbest. a.000
Nr theoretisch empirisch
Héhendifferenzen obs. {a priori) {Schluss) Ouot. Uberbest.
[zm] [mm]
24 19.70 20.20 1.03 17.000
A 61:7- G 2 0 >
0" ? 02 @ > ? 1
'
@ 1 H Y J -
* 20230629_GeoS_Form_n2_LTOP.html= - swisstopo GeoSuite application
Datei  Bearbeiten  Ansicht Format Projekt  Berechnung  Werkzeuge  Fenster 7
— ©
HE e aOms&E - ba 501 | JLPREFRAME - 1) TRANSINT t7 LTOP
Projekt rx 20230629 GeoS Form n2.mes |”20230629 GeoS Form n2 LTOP.res | 20230629 GeoS Form n2 LTOP.h... |"20230629 GeoS Form n2 LTOF
ﬁ ﬁ - | = ﬁ' ﬁ ﬂ ﬁ Diese Datei ist das Resultat einer Berechnung: LTOP - Lage: gezwéngt, Hohe: gezwangt | | L | || [ 'u'_'l Andemn/neu starten lﬂ
B--ﬁ Projekt_2 =
(=-3%5 Koordinaten . s A | Nr obs. Name THD H.-DifF.
[ 20730629, GeaS,_Form_n2koo Inhaltsverzeichnis [m]
[ 20230629_GeoS_Form_n2_LTOP res _ 5. 4 496.567
-] 20230629 GeoS_Fom_n2 LTOF res » /I Titel / Beschrelbun 19 5 1.565
[&. Messungen
= 50 -1.564
[ 20230629_GeoS_Form_n2 mes M Dateien
& Berechnungen G S
+ o Ausaleichungstyp und
Andern/durchfihren... an)| Koniiguialion St. 5 498.130
Logfile offnen + M Datumsdefinition 52 109 0.293
yan|
537 6.747
Inputdatei(en) » pan .
OF' . M Festpunite o g
utputdatei(en 3
- ¥ variable Punkte / 35 9 1z.881
Protokoll(e) 4 Naherungskoordinaten und 56 -1z.808
|| Steuerdatei(en) 3 -Hihen 57 11.784
| 4 Vom Projekt entfernen . Funktionales Modell se -11.730
*
8 +(, #
13 H! * o J-
1F H+ J-
1 "H 01J
1 "o A _
1 wo_.
? A @
% 0 #
% ? % A0 @ O > #
/0 2 3 % ?! #3 1
K " <# K% 0_ ;@
( D 66 = ;<




D2

1A

13

13

13

13

A 2
N 6J

($ 6 8 + 9-2 6%
! 0
A
o < .
TR 1.2 REFRAME ~ ], TRANSINT [£37 LTOP| §» LNAUS .
A -
1D /2 0?' @#0 HeL L
J
HA B
1A B+
1K HA B'J- H" D J
1K H BJ
1K H3 A =" 0 J
1A B'S
1K HA B'J- H" D J
1K H BJ
1K H3 A =" 0 J
H =D 1 %
1HD 1 % J- H J# H;J# H<J H:J + 5 D1
HI NS
1F  H+ J-
1A ? @! -
iD' 1" PQ-C
1F  H5 J-
1A ? @! -
1D' 15 PQ-C
H  =A J-
1K H( 1K J3-( #0 HI g 1]
2 H,"J
H N
1K H %
HA  J-" ? Al
K OHL J 2 @
H 2 J
- & % & 3 6
0 % . H N > LN N+
>
A " DE K K 2 %
# R

)*



$A  H+ 1A ' G
DE' K ? 1
8 : 27 @% -
St Koord. becb. (Anschlusspunkte)
49 4 2579837.34 Efy =1.30 0.70 45 4 =2.7 pd
50 4 1246836.07 N/x 1.00 0.70 61 4 1.8
515 2579774.97 Efy -0.20 0.70 54 4 -0.3
52 5 1246925.42 N/x 1.70 0.70 67 4 229 -2
53 9 2579442 .30 E/y 0.00 0.70 56 4 0.0
54 9 1247554.56 N/x 3.40 0.70 67 4 540 =5
55 14 2579419.32 E/y 1.50 0.70 50 4 3.0 -2
56 14 1247596.32 N/x -6.10 0.70 63 4 -10.9 9
A 61:<-G DFE' 1
2+ @
$A H5 1A J ' G 1
DE' 5
2 0

Hohen beaob.

st. (Anschlusspunkte)

81 4 496.567 0.00 0.70 4 15 -0.1

82 5 498,130 0.20 0.70 5 13 1.0

83 9 510.984 0.30 0.70 3 l6 2.2

84 14 511.924 -0.40 0.70 2 19 -4.1 18
A  61-G DE 1

75 @
% * V' # 0 1
# DE' % F 1

0' ? 02 @ > ?

@ 1 HY J
( ! )* +(1 6;=<



A 20230629_Geos_Form_n2_LTOP.htmlx - swisstopo GeoSuite application

Datei

Bearbeiten

Ansicht

Format

Projekt

Berechnung

Werkzeuge

T ICh T BN

Fenster

7

Ba _ fr sl i L7 REFRAME ~ < TRANSINT i LTOP

Projekt

HE- =SS

o x

20230629_GeoS_Form_n2.mes I/EDEEOEEQ_GEOS_Form_HE_LTDP.rE; I/ZOEBOEZQ_GeDS_FDrm_nZ_LTDP.h... I/EOEEDEZQ_GEDS_Form_nE_LTDF

=@ Projekt_2
385 Kpordinaten
-] 20230623_GeoS_Form_nZ koo

B, Messungen
-« [ 20230629_GeoS_Form_n2 mes
Berechnungen

| ] 20230629_GeoS_Form_n2_LTOP.res
] 2023062%_GeoS_Form_n2_LTOP res

1.7 REFRAME ~ [, TRANSINT £ LNAUS

Diese Datei ist das Resultat einer Berechnung: LTOP - Lage: gezwangt, Hohe: gezwangt | | | L | || [ e I @ﬁndem}’neu starten... lﬂ

Inhaltsverzeichnis
« b Titel / Beschreibung
« [ Dateien
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MName des Berechnungsdatensatzes:

1_minimal_gelagert

L J

Anwendung / Vermessungstyp:
Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2) ~ | z.B. Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Konfiguration  Datumsdefinition / Fest- und variable Punkte Funktionales Modell  Stochastisches Modell  Qualitat / Zuverlassigheit

Lage: Hehe:
Ausgleichungstyp
Ausgleichungstyp: frei (minimales Datum) ~ frei {minimales Datum) ~
Praanalyse O O
Robuste Ausgleichung / Koeffizient: O o 0O o
Definition der freien Ausgleichung
) Separate .MES-Datei: C:\_LTOP_Tutorial'\Projekt_2'data"20230629_GeoS_Form_n2_frei mes

(] Automatisch MES-Datei generieren und Kontrollpunkte setzen:

Protokel / Ausgabe

Hinweis: die Koordinatendatei muss zuerst unter
Registerkarte "Datumsdefinition / Fest-und
variable Punkte" definiertt werden

Stoppkriterien
Maximale Anzahl der fterationen: 10 = 10 :
Abbruchschranke [mm]: 01 0.1

Erweiterte Optionen

(O] Erweiterte Uberpriffung der Plausibiltat von Parametem (Koordinaten, Beobachtungen, Gruppen, GNSS usw ) deaktivieren

Zunicksetzen Importieren... Exportieren...
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[ ——
Ingenieurvemmessung (Programmversion 1/2) «| 2B Deformationsmessung

Ausgleichungstyp und Korfiguration Datumsdefinition / Fest-und variable Punkte

Knordinatendatei

Funktionales Modell

Stochastisches Modell

Qualitat / Zuverassigkeit Protokoll / Ausgabe

C:A\_LTOP_Tutorial'Projekt_3'data*20230629_GeoS_Fom_n3 koo

v | E [

Projektionssystem Fest- und variable Punkte

Bezugssystem: CH {LV95): Schw ~ Mame Festpunkt in der Lage Festpunkt in der Hohe
B 1841 1 9010 ()] ()]
6377397.155 2 amz O O
0.006674372231 2 3 8 8
4 PL2 ] ]
P 5 PIL.3 O O
B T O ]
TS MULLBERN 7 FILS 0 0
Koordinaten: ! FILE O O
(O Schwerpunkt (aller Fest- und variablen Punkte) 9 FIL.g O ]
O Festwerte: 10 c ® ]
Ot (EA) Il 2600000 112 JH 8 8
Nord (N/x) [m]: 1200000 13L 0 0
Hohe (H/h) [m]: [i] 14 14 O O
B24 ] ]
B34 ] ]
17 44 ] O

3/ 8 Festpunkte in der Lage " E
3/ 8 Festpunkte in der Hihe Suchen... Funktliste bearbeiten. ..
Zurlicksetzen Importieren... Exportieren... Abbrechen
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MName des Berechnungsdatensatzes:

1_minimal_gelagert

Anwendung / Vermessungstyp:

Ingenieurvermessung (Programmversion 1/2)

Ausgleichungstyp und Kerfiguration

Optionale Parameter

Datumsdefinition / Fest-und variable Punkte ~ Funktionales Modell

~ | z.B. Deformationsmessung

Stochastisches Modell

Qualitét / Zuverassigkeit Protokel / Ausgabe

Azimut-Reduktion {Reduktion wegen Zielpunkthéhe und Reduktion des ellipscidischen Richtungswinkels in die Projektionsebene)

() Lotabweichungen und Geoidundulationen beriicksichtigen

Distanzreduktion: Mit Hohenwinkeln mit a priori Hohen falls nicht verfligbar)
GNS5-Sessionsparameter
Mame dE dh Mazzstab Lage dH iyl £ Mazzstab Hihe Beschieibung / Kommentar
1 LIBRE + + + +
Hinzufigen Loschen Aus MES-Datei generieren GMNS5-Parameteriiste bearbeiten...
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